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Hodnoceni obsahu a vysledné podoby teoretické bakalarské prace:

Vhodnost zvoleného cile a pristupu prdce:

Zvolené téma povazuji za dlleZité. Robotické systémy jsou v soucasnosti atraktivni téma, u nas
hlavné pfi vyuziti nyni dostupnych vysokofrekvencnich kamer. Bakalarska prace urcité pfispiva
k orientaci v tomto odvétvi. Urover prace je vyhovuijici.

Relativni uplnost zpracované literatury ke zvolenému tématu.

Uplnost zpracované literatury je odpovidajici narokéim bakalaiské prace uméleckého oboru.
Schopnost kriticky vyhodnotit a pouZit odbornou literaturu.

Autor odpovidajicim zplsobem vyhodnocuje a vyuZiva odbornou literaturu.

Logicnost struktury prdce, souvislost jejich kapitol a jejich proporce.

Prace se vyznacuje dobrou logickou strukturou, od popisu historického vyvoje po soucasné,
pouzivané systémy.

Jazykova a stylistickd uroveri prdce.

Jazykova Uroven je pravdépodobné dotéena dispozici posluchace. Vyskytuji se pteklepy, pravopisné
chyby a nevhodné formulace. Tento fakt vyjadiim ve svém hodnoceni.

DodrZeni citacni normy.

Citacni norma je dodrzena.

Obrazové prilohy v dostatecném rozsahu, opravnénost a vhodnost pfiloh, grafickd dprava.
Obrazové pfilohy jsou z obsahového hlediska vhodné a opravnéné pouzité.

Plvodnost prdce, pfinos k rozvoji oboru.

Prace je pfinosna. UmozZnuje Ctenafi sluSnou orientaci v moznostech soucasnych robotickych
systémi.

Celkové hodnoceni bakalafské prace : C - prumérny vykon s prijatelnym poctem chyb



Vlastni slovni hodnoceni bakalarské prace:

Autor prace, srozumitelnou a odpovidajici formou uvedl ¢tenafe do problematiky robotickych
systém( pro filmové kamery. Upouta nas Uvodni ¢ast zabyvajici se historii téchto systému. Myslim
si, ze malokdo si uvédomuje, Ze se jedna o specidlni obor, ktery kameramany provazi jiz témér 50
let.

Samoziejmé se dostal do evropské kinematografie az koncem let osmdesatych. Dnes se tato
technika dynamicky rozviji a jeji vyuZiti je stale dostupnéjsi.

Autor prace, prokazal schopnost tvlrciho uvazovani jiz volbou tématu. Dokaze samostatné
formulovat problémy i vyhledavat zajimavé otazky. Uvedeni tfi nejvyznamnéjsich

konstruktér( — trikovych kameramani a seznadmeni s nékterymi jejich pracovnimi postupy je
dllezitym pocinem. Nedostatkem prace jsou nepfesné popsané vlastnosti jednotlivych model( a
nepresnosti v pouzivanych terminech.

Cituji:“ Jedna ze specifik zafizeni je, Ze kazdé ze zafizeni ma jinou osu. Ta je bud vétsi, ¢i mensi a
nelze ji nijak pfizpGsobovat.” Konec citatu.

Tyto a dalsi podobné nepresnosti byly zplsobeny pozdnim dodanim finalni verze vedoucimu prace.
Na druhou stranu, autor prace velmi dobfe konzultoval, a v pracovnich verzich pfipominky
zapracoval. Nepochybné lze konstatovat, Ze je mu toto téma blizké.

Predkladana prace je, zajimava a splfiuje ndroky na bakalafské prace uméleckého oboru.

Praci doporucuji k prijeti a hodnotim zndmkou C.
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